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Планируемыерезультаты 

Впроцессеосвоенияпрограммы«Робототехника»планируетсядостижениеобучающими

сярезультатовличностного,предметногоиметапредметногохарактера. 

Предметныерезультаты: 

- ознакомлениесметодологиейнаучногопознаниявсферепрограммированияиконструи

рования; 

- применение полученных знаний и компетенций на практике в процессе 

решенияобразовательныхзадачивыполнениятворческихпроектов. 

Личностныерезультаты: 

-способностьобучающихсяксамоконтролюисаморазвитию; 

- способностьосознанновыбиратьистроитьдальнейшуютраекториюобразованияна 

базе ориентировки в мире профессий и профессиональных предпочтений, с 

учѐтомустойчивыхпознавательныхинтересов; 

- сформированностьцелостногомировоззрения,соответствующегосовременномууров

нюразвитиянаукииобщественнойпрактики,учитывающегосоциальное,культурное,языковое

,духовноемногообразиесовременного мира. 

Метапредметныерезультаты. 

Обучающиесянаучатся 

- анализироватьсуществующиеипланироватьбудущиеобразовательныерезультаты; 

- ставитьцель иформулировать задачи собственнойобразовательной 

деятельностисучѐтомвыявленныхзатрудненийисуществующих возможностей; 

- определять целевые ориентиры, формулировать адекватные им задачи и 

предлагатьдействия,указываяиобосновывая логическуюпоследовательностьшагов. 

Содержаниеучебногокурса 

Модуль 1. Роботы. Роль инженерии в современном мире. Что такое робот. 

Понятиетермина«робот».Робот-

андроид.Применениероботов.Управлениероботом.Первыероссийскиероботы,краткаяхарак

теристикароботов.Важныехарактеристикиробота.Техникабезопасности 

приконструированииимоделировании. 

Модуль 2. Робототехника. Робототехника и еѐ законы. Понятие 

«робототехника».Тризакона(правила)робототехники,ихсмысл.Современнаяробототехника.

Производствоииспользованиероботов.Образовательныйробототехническийкомплект«СТ

ЕММастерская». Обзор образовательного комплекта «СТЕМ Мастерская». 

Исполнительныемеханизмыобразовательногокомплекта.Системыуправленияобразователь

ногокомплекта.Техникабезопасностиприконструированииимоделировании. 

Модуль 3. Программирование роботов. Робототехника и промышленные 

роботы.Основныеобластиинаправленияиспользованияроботоввсовременномобществе.Осн

овыпроектированиявСАПРFusion360наосновеобразовательногокомплекта«СТЕММастер

ская».ИнтерфейссредыFusion360.Созданиепростейшеймодели(куб,шар).Работасчертежами

.Созданиедеталейманипулятора.Программирование.Настройкасредыпрограммирования 

ArduinoIDE. 

Модуль4.Прикладнаяробототехника.Образовательныйкомплект«СТЕММастерск

ая».РоботсDelta-кинематикой.ОбзорDelta-робота.Обратнаязадачакинематики Delta-

робота. Устройство Delta-робота. Разработка управляющей программы.Техническое 

зрение. SCARA-манипулятор. Обзор SCARA-манипулятора. Обратная 

задачакинематикиSCARA-манипулятора.УстройствоSCARA-манипулятора.Разработка 



управляющей программы. STEWART-платформа. Обзор платформы Стюарта. 

Обратнаязадачакинематики.УстройствоплатформыСтюарта.Разработкауправляющейпрогр

аммы. Робототехнический комплект с контроллером Arduino. Базовая 

мобильнаяконструкция:сборка, программирование. Тестирование. 

Проектнаядеятельностьпомоделированиюиконструированию,выставкатворчес

кихработпоробототехнике. 

 

Тематическоепланирование 

Содержание Количествочасов Формыаттестациии 

контроля теория практика всего 

Модуль1.Роботы 

Рольинженериивсовременноммир

е.Чтотакоеробот.Понятиетермина«

робот».Робот-

андроид.Применение роботов. 

Управлениероботом.Первыеросси

йскиероботы,краткаяхарактеристи

кароботов.Важныехарактеристики

робота.Техникабезопасностипри 

конструировании

 и

моделировании. 

2 2 4 Интерактивнаябеседа 
/интерактивный 

опрос,творческийпрое

кт 

«Роботы» 

Консультация  0,5 0.5  

Модуль2.Робототехника 

Робототехникаиеѐзаконы.Понят

ие«робототехника».Тризакона(пра

вила)робототехники,их смысл.

 Современнаяробототехни

ка.Производствоииспользованиер

оботов. 

Образовательныйробототехниче

ский     комплект 

«СТЕММастерская».Обзоробраз

овательного комплекта 

«СТЕМ

 Мастерская».

Исполнительные 

 механизмыо

бразовательного  

 комплекта.С

истемы 

 управленияо

бразовательного  

 комплекта.Те

хникабезопасностиприконструиро

вании    и 
моделировании. 

4 8 12 Интерактивная беседа 
/интерактивныйопрос,т

ворческий проект 

«Робототехника» 

Консультация  1,5 1,5  

Модуль3.Программированиероботов 



Робототехника 

ипромышленные 

роботы.Основные области и 

направленияиспользования 

роботов 

всовременномобществе.Основы 

проектированиявСАПРFusion 

6 10 16  



360 на основе 

образовательногокомплекта 

«СТЕММастерская». 

Интерфейс 

средыFusion360.Созданиепростей

шеймодели (куб, шар). Работа 

счертежами. Создание 

деталейманипулятора. 

Программирование.Настройка 

средыпрограммированияArduinoI

DE. 

    

Консультация  2 2  

Модуль4.Прикладнаяробототехника 

Образовательный       комплект 

«СТЕММастерская».РоботсDelt
a-кинематикой. Обзор Delta-

робота.Обратнаязадачакинематик
и Delta-робота. 

Устройство Delta-робота. 
Разработка

 управляющейпрограмм

ы. Техническое зрение.SCARA-

манипулятор. 

 ОбзорSCARA-

манипулятора.Обратнаязадача

 кинематики  SCARA-

манипулятора. 

 УстройствоSCARA-

манипулятора. 

Разработка управляющей 

программы.  STEWART-

платформа.ОбзорплатформыСтюа

рта.

 Обратнаязадачаки

нематики. 

 Устройствоплатфо

рмыСтюарта.Разработкауправляю

щей 

 программы.Робото

техническийкомплектсконтролл

еромArduino.Базовая 

мобильнаяконструкция:сборка,про

граммирование.Тестирование. 

6 18 24 Интерактивныйопрос.

Презентация 

(выставка)творческихп

роектов 

Консультация  3 2  

Проектнаядеятельность,выставкатворческихработпоробототехнике16ч 

Итого 18 61 78  



Поурочноепланирование 

8 класс 

Номер
занятия 

Темазанятия Форма
занятия 

Формаконтроля 

Модуль1.Роботы 

1-2 Рольинженериивсовременноммире.Чтота

коеробот.Понятиетермина«робот». 

Робот-

андроид.Применениероботов.Управл

ениероботом. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос 

3-4 Первые российские роботы, 

краткаяхарактеристика роботов. 

Важныехарактеристикиробота. 

Техника 

безопасностиприконструированииим

оделировании. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

Творческийпрое

кт«Роботы» 

 «Роботы».Рольинженериивсовременномми
ре 

Консультация Творческийпр
оект«Роботы» 

Модуль2.Робототехника 

5-6 Робототехника  и  еѐ   законы.   Понятие 

«робототехника».Тризакона(правила)робото

техники,ихсмысл.Техникабезопасностиприк

онструированииимоделировании. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

7-8 Современнаяробототехника.Производствои
использованиероботов. 

Беседа,п
рактикум 

Интерактивный
опрос. 

9-10 Образовательный

 робототехнический

комплект«СТЕММастерская».Обзоробразов

ательногокомплекта«СТЕМ 
Мастерская». 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

11-12 Образовательный

 робототехническийкомплек

т «СТЕМ 

 Мастерская».Исполнительн

ые  

 механизмыобразовательног

окомплекта.Техника 

безопасностипри 
конструированииимоделировании. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

13-14 Образовательный 

робототехническийкомплект «СТЕМ 

Мастерская». 

Системыуправленияобразовательногоко

мплекта. 

Техникабезопасностиприконструированиии

моделировании. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

15-16 Образовательный 
робототехническийкомплект «СТЕМ 

Мастерская». 
Системыуправленияобразовательногоко

мплекта. 

Техникабезопасностиприконструированиии

моделировании. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 



 «Робототехника».Современная

робототехника. 

Консультация ТП 

«Современнаяр

обототехника» 

Модуль3.Программированиероботов 

17-18 Робототехникаипромышленныероботы.О

сновные области и 

направленияиспользованияроботоввсовр

еменном 

обществе. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос 



19-20 Основы проектирования в САПР Fusion 

360наосновеобразовательногокомплекта 

«СТЕММастерская».Интерфейссреды 

Fusion360. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос 

21-22 Основы проектирования в САПР Fusion 

360наосновеобразовательногокомплекта 

«СТЕМ Мастерская». Интерфейс 

средыFusion360.Созданиепростейшеймо

дели(куб, шар). 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

23-24 Основы проектирования в САПР Fusion 

360наосновеобразовательногокомплекта 

«СТЕММастерская».Интерфейссреды 

Fusion360.Созданиепростейшеймодели(к

уб,шар). 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

25-26 Основы проектирования в САПР Fusion 

360наосновеобразовательногокомплекта 

«СТЕММастерская».Работасчертежами 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

27-28 Основы проектирования в САПР Fusion 

360наосновеобразовательногокомплекта 

«СТЕММастерская». Созданиедеталей 

манипулятора.Программирование. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

29-30 Программирование.Настройкасреды 

программированияArduinoIDE. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

31-32 Программирование.Настройкасреды

программированияArduinoIDE. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

33-34 «Программированиероботов».Основныео

бласти и направления 

использованияроботоввсовременномобще

стве. 

Консультация ТП 

«Основныеобл

асти 

инаправленияи

спользованияр

оботов в 

современномоб
ществе» 

9 класс 

Модуль4.Прикладнаяробототехника 

1-2 Образовательный комплект «СТЕМ 

Мастерская».РоботсDelta-
кинематикой.ОбзорDelta-робота. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный 

опрос. 
Выставкамо
делей 

3-4 Образовательный комплект «СТЕМ 
Мастерская».РоботсDelta-
кинематикой.ОбратнаязадачакинематикиD
elta-робота. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный 
опрос. 

Выставкамо
делей 

5-6 Образовательный комплект «СТЕМ 

Мастерская».РоботсDelta-
кинематикой.УстройствоDelta-робота. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный 

опрос. 
Выставкамо

делей 
7-8 Образовательный комплект «СТЕМ 

Мастерская».РоботсDelta-
кинематикой.Разработкауправляющейпро
граммы. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный 

опрос. 
Выставкамо
делей 



9-10 Образовательный комплект «СТЕМ 
Мастерская».РоботсDelta-
кинематикой.Техническоезрение. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный 
опрос. 

Выставкамо
делей 



11-12 SCARA-манипулятор. Обзор SCARA-
манипулятора.Обратнаязадачакинематики 

SCARA-манипулятора. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный
опрос.Выставка 

моделей 

13-14 SCARA-манипулятор.УстройствоSCARA-
манипулятора. Разработкауправляющей 

программы. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный
опрос.Выставка 

моделей 

15-16 STEWART-

платформа.ОбзорплатформыСтюарта.Обра

тнаязадачакинематики. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный 
опрос. 

Выставкамо
делей 

17-18 STEWART-платформа.
 Устройствоплатформы
 Стюарта.  Разработка 

управляющейпрограммы.. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный
опрос.Выставка 

моделей 

19-20 Робототехнический комплект
 сконтроллеромA
rduino.Базоваямобильная 

конструкция:сборка. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный
опрос.Выставка 

моделей 

21-22 Робототехнический комплект

 сконтроллеромA

rduino.Базоваямобильная 

конструкция: сборка,

 программирование.Тестиров

ание. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

Выставкамодел

ей 

23-24 Робототехнический комплект

 сконтроллеромA

rduino.Базоваямобильная 

конструкция: сборка,

 программирование.Тестиров

ание. 

Беседа,п

рактикум 

Интерактивный

опрос. 

Выставкамодел

ей 

Проектнаядеятельностьпоробототехнике 

25-29 Проектная деятельность по 
программированиюроботов.Выполнение

моделей. 

Беседа,п

рактикум 

Выставка

моделей 

30-34 Выставка творческих работ
 поробототехнике 

Презентация Творческий
проект 
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