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Пояснительнаязаписка 

Рабочаяпрограммаразработанавсоответствииснормативно-

правовымидокументами: 

1. Федеральный закон «Об образовании в Российской Федерации» от 
29.12.2012N 273-ФЗ(ред.от25.05.2019) 

2. Федеральныйгосударственный образовательный стандарт основного 

общегообразования, утверждѐнный приказом министерства образования и науки РФ 17 

декабря2010года№1897(редакция31.122015г.) 

3. СанПиН2.4.2.2821-10«Санитарно-эпидемиологическиетребованиякусловиям и 

организации обучения в общеобразовательных учреждениях» 

(утвержденыпостановлениемГлавногогосударственногосанитарноговрачаРФот29декабря2

010г. 

№189, зарегистрированным в Минюсте России 3 марта 2011г., регистрационный 

номер19993 с изменениями и дополнениями от 29 июня 2011г., 25 декабря 2013г., 24 

ноября2015г.) 

4. Учебный план МБОУ«Нижненарыкарская СОШ» на2023-2024учебный год. 
 

Человечество вошло в 21 век с тенденцией стремительного роста доли 

сложныхнаукоемких производств, требующих все более интеллектуальных 

автоматизированныхобъектов управления. Контроллеры, различные микропроцессорные 

регуляторы, системыпоиска и GPS все сильнее входят в жизнь среднего человека планеты. 

Еще 15 лет назад 

отакомсредствеобщения,каксотовыйтелефонспростымифункциямивызовасобеседника и 

составленияСМС, среднестатистический горожанин мог только мечтать. 

Внастоящеевремя 

телефоныпревратилисьвмощные,многозадачныеуниверсальныеустройства,помогающиесв

оемувладельцунепотерятьсявморевсевозрастающегоколичестваинформации. 

Даннаяпрограмманацеленанаформированиенавыковприменениясредствробототех

ники и технологий автоматизации в повседневной жизни, в 

учебной/проектнойдеятельности,придальнейшемосвоениипрофессий,востребованныхнары

нке труда. 

Основноеназначениепрограммысостоитввыполнениисоциальногозаказасовременн

огообщества,направленногонаподготовкуподрастающегопоколениякполноценной работе в 

условиях глобальной информатизации всех сторон общественнойжизни. 

Направленностьпрограммы:техническая. 

Актуальность программы обусловлена тем, что в настоящее время одной 

иззадачсовременногообразованияявляетсясодействиевоспитаниюновогопоколения,отвеча

ющего по своему уровню развития и образу жизни условиям общества будущего, 

вкотором важное место займут робототехника и автоматизация машинных процессов. 

Дляэтого обучающимся предлагается осваивать навыки конструирования 

робототехническихсистем,осваиватьметодыихпрограммирования,отладкиивнедрениявтех

нологическийпроцесс. 

Новизнапрограммызаключаетсявтом,чтообучениеимеетярковыраженныйпракти

ческийхарактер,восновеметодикиобучениялежатигровойипроектныйметоды. 

Помереосвоенияпрограммыребятаприобретутнавыкисборкироботовизразличныхд

еталей.Освоятпринципыработысразличнымимикроэлектроннымиустройствами,приводны

мимеханизмами,датчиками.Познакомятсясвариантамипримененияразличных 

микроэлектронных плат,которые 

являютсяаналогамиреальноприменяемыхвпромышленнойробототехникеплат.Освоятпринц

ипысетевоговзаимодействиямеждупрограммнымиустройствами.Изучаттекстовыйязыкпрог

раммирования. Создадутроботовдлярешениятиповыхзадачпредусмотренныхпрограммой. 

Однойизформработыявляетсяработавкоманде.Командаразрабатывает 



различныепроекты,которыевдальнейшемиспользуютсядляучастиявразличныхвыставках,ф

орумахисоревнованияхпоробототехнике. 

Педагогическаяцелесообразностьзаключаетсявпредоставлении 

школьникуспектравозможностейпореализации 

егоинтересовиспособностейвробототехнике,создания самостоятельных творческих работ, 

формировании информационной культуры,обеспечении интегрированногоподходав 

изучении традиционных учебных предметов,формировании мотивации детей и 

подростков к изучению и использованию 

принциповробототехникиспоследующимвыборомпрофессии. 

Реализацияпрограммыпозволяетшкольникам: 

- ориентироватьсявменяющихсяжизненныхситуациях,самостоятельноприобрета
янеобходимыезнания,применяяихнапрактике; 

- самостоятельно критически мыслить, видеть возникающие проблемы и 

искатьпути рационального их решения, используя современные технологии, четко 

осознавать,где и каким образом могут быть применены их знания, быть способными 

генерироватьновыеидеи,творческимыслить; 

- грамотноработать синформацией(собиратьнеобходимые длярешения; 

- определеннойпроблемыфакты,анализироватьих,делатьнеобходимыеобобщения,

сопоставлениясаналогичнымивариантамирешенияпроблем,делатьаргументированныевыво

ды,применятьполученныйопытдлявыявленияирешенияновыхпроблем); 

- быть коммуникабельными, контактными в различных социальных группах 

привыполнениипроектов,уметьработатьсообщавразличныхобластях,вразличныхситуациях

,выходяизлюбыхконфликтныхситуаций; 

- самостоятельно работать над развитием собственных нравственных 

ценностей,интеллекта,культурногоуровня. 

Цельпрограммы:обучениеучащихсяосновамробототехники,программирования.Р

азвитиетворческихспособностейвпроцессеконструированияипроектирования. 

Задачи: 

Обучающие: 

- Познакомитьсувлекательныммиромробототехники. 

- Помочьовладетьнавыкамииприемамиконструирования. 

- Научитьосновамалгоритмизацииипрограммирования. 

- Научитьприменятьробототехникудлярешенияреальныхпроблемизадач. 

- Привитьобучающимсятехническийобразмышления. 

Развивающие: 

- Развивать познавательные способности обучающегося, память,

 внимание,пространственноемышление,эстетическоемировоззрение. 

- Сформироватьуобучающихсянавыкитворческогоподходакпоставленнойзадаче,ко

манднойработеипубличныхвыступлений. 

- Развиватьлогическоеиалгоритмическоемышление. 

Воспитательные: 

- Воспитыватьусидчивость,умениепреодолеватьтрудности. 

- Сформироватьинформационнуюкультуру. 

- Сформироватьпотребностьвдополнительнойинформации. 

- Сформироватькоммуникативныеумения. 

- Развиватьмотивациюличностикпознанию. 

- Сформироватьнравственныекачестваличности икультуруповедениявобществе. 



Содержаниекурсавнеурочнойдеятельности 

 
6 

классВве

дение 

ЗнакомствосплатформойArduino.,изучениеиххарактеристик..Обзорприменяемых

микросхем.Изучениехарактеристикмикросхем. 

Знакомствососредойпрограммирования Arduino IDE. 

Знакомствотипамиданных,операторамипрограммногоязыка.Связьсмикроконтроллером. 

Компиляцияпрограммы. 

Кейс–«управляемаяметеостанция» 

Изучениепринциповпостроениясовременныхметеостанций.Формированиепрограм

мы работ. Знакомство с кейсом, постановка проблемы, генерация путей 

решения.Изучаютсяразличныевариантыметеостанций.Подбираетсямаксимальнофункцио

нальнаясогласноимеющимсявозможностям.Происходитмозговойштурм.Основныеэтапы:

на первом–выдвигаютсяидеи,навтором–идеианализируются. 

Составлениерасписанияработ. 

Созданиеуправляющейпрограммы.Отработка выводаинформациина LCD-дисплей. 

Описание работы LCD-дисплея. Поиск соответствующей библиотеки и 

созданиенаееосновеалгоритмадляорганизации вывода информации. 

Созданиеуправляющейпрограммы.Знакомствоспринципами«интернетавещей».Передача 

информациипо сетиEthernetнавебсервер.Описаниеосновныхпринципов 

«интернетавещей».Основныепринципыфункционированиявеб-сервера.Созданиевеб- 
сервера.Подключение Ethernet-модуля. Создание программного кода для

 обменаинформацией. 

Отладка  написаннойпрограммы  идоработка.  Тестирование  программы

 при

различныхусловияхокружающейсреды:на улице, впомещении,втемноте. 

 

7 класс 

Кейс«Робот-гонщик» 

Принциппостроениягоночныхмашинсиспользованиемэлектрическихмашин. 
Формирование программыработ. 

Описаниеосновных принципов построения принципиальныхсхем. 

ЗнакомствососновнымитипамиУГО(условно-

графическихэлементов).Синтезпринципиальнойсхемыконкретногоэлектрическогоустройс

тва. 

Сборкакаркасаробота.Закреплениеосновныхдеталей. 

Сборкасхемысиспользованием различноговспомогательногооборудования. 

Создание управляющей программы. 

Описание принциповфункционирования драверов управления 

двигателями,энкодеров. 

Созданиеуправляющейпрограммыдвиженияпочернойлиниис 

использованиемодногодатчикацветаилидвух 

Синтезалгоритма прохожденияпрепятствий. 

Кейс«робот-манипулятор» 

Принцип 

построениясовременныхманипуляторов.Формированиепрограммыработ.Составлениепри

нципиальной схемы.Сборкакаркасаробота. 

Закреплениеосновныхдеталей.Сборкаэлектрической 

схемысиспользованиеммакетнойплаты.Созданиеуправляющей программы. 

Изучениеработысервоприводов.Созданиеуправляющейпрограммы. Освоение ПО 

TrackingCamApp для работыс камерой технического 



зрения.Наладкакамерытехническогозрения.Созданиеуправляющейпрограммы.Создание 



програмного кода длясопряжения камерытехнического зрения иманипулятора. 

Понятиецикламанипулятора,организацияпоэтапногодвижения.Отладканаписаннойпрогра

ммыидоработка. 

Планируемые результаты освоения курса внеурочной 

деятельностиЛичностныерезультаты 

- Способностьориентироватьсявбольшомразнообразиитехническихсредств; 
- развитиелюбознательности,сообразительностипривыполненииразнообразныхзад

анийпроблемногоиэвристическогохарактера; 

- развитиевнимательности,настойчивости,целеустремленности,умения; 

- преодолеватьтрудностикачеств,весьмаважныхв проектнойдеятельности; 
- развитиесамостоятельностисуждений,независимостиинестандартностимышлен

ия; 

- воспитаниечувствасправедливости,ответственности; 

- началопрофессиональногосамоопределения,ознакомлениесмиромпрофессий,свя
занныхсробототехникой. 

 

Метапредметныерезультаты 

Метапредметные результаты направлены на

 формированиерегулятивных,познавательныхикоммуникативн
ыхучебныхдействий. 

Регулятивныеуниверсальныеучебныедействияпроявляютсяв способности: 

- приниматьисохранятьучебнуюзадачу; 

- планироватьпоследовательностьшаговалгоритмадлядостиженияцели; 

- формироватьумениеставитьцель–

созданиетворческойработы,планироватьдостижение этойцели; 

- осуществлятьитоговыйконтрольпорезультату; 

- адекватновосприниматьоценкусвоейдеятельности; 

- различатьспособирезультат действия; 

- вноситькоррективывдействиявслучаерасхождения результата; 

- решениязадачинаосновеееоценкииучетахарактерасделанныхошибок; 

- проявлятьпознавательнуюинициативувпроектномсотрудничестве; 

- оцениватьполучающийсяпроектныйпродуктисоотноситьегосизначальнымзамыс

лом,выполнятьпонеобходимостикоррекциилибопродукта,либо замысла. 

Сформированность познавательных универсальных учебных

 действийпроявляетсявумениях: 

- осуществлятьпоискинформациивинформационнойсреде; 
- использоватьсредстваинформационныхикоммуникационныхтехнологийдляреше

ниякоммуникативных,познавательныхи творческихзадач; 

- ориентироватьсянаразнообразиеспособоврешениязадач; 
- строить  логические рассуждения в форме связи  простых  суждений

 обобъекте; 

- устанавливатьаналогии,причинно-следственныесвязи 
Критериемформированиякоммуникативныхуниверсальныхучебныхдействийявля

ются умения: 

- аргументироватьсвоюточкузрения; 

- признавать возможностьсуществования различных точек зрения и права 

каждогоиметьсвою; 

- планировать учебное сотрудничество с наставником и сверстниками -

определятьцели,функцииучастников,способы взаимодействия; 

- осуществлятьинициативноесотрудничествовсозданиитехническоймодели; 
- разрешатьконфликты–выявление,идентификацияпроблемы,поискиоценка 



альтернативныхспособов разрешенияконфликта,принятиерешенияиегореализация; 

- сдостаточнойполнотойиточностьювыражатьсвоимысливсоответствиисзадачами
иусловиямикоммуникации; 

- использоватьмонологическуюидиалогическуюформыречи. 

 

Предметныерезультаты: 

В процессе освоения программы, обучающиеся приобретут знания об 

устройстверазличных плат Arduino и их аналогов. Изучат устройство, принципы работы и 

вариантыприменениядатчиковиприводныхмеханизмов.Научатсяпрограммироватьсвоихро

ботовирешатьпоставленныезадачиавтоматизации.Входезанятийобучающиесябудутвовлече

нывпроектнуюдеятельность,котораяпозволитимвмалыхгруппахразрабатыватьипредставля

тьпроекты,научатсяобосновыватьсвоюточкузренияирешатьисследовательскиезадачи. 

Послепрохожденияпрограммы,обучающиесяполучат: 

- навыкиконструированияразличныхмоделейроботов; 

- навыкиалгоритмизацииипрограммирования; 

- навыкипримененияосновныхзаконовмеханики; 

- навыкианализаинженерныхзадач; 

- навыкикалибровкиинастройкидатчиковиисполнительныхмеханизмов.Об

учающиесянаучатсясоздавать: 

- техническуюмодельробота,оснащѐннуюнеобходимымколичествомдатчиковииспо

лнительныхмеханизмов; 

- алгоритмуправления,позволяющийреализоватьпоставленныезадачи; 



Тематическое 

планирование6класс 

№
п/п Наименованиеразделовитем 

Всего Втомчисле 

Теория Практика 

Введение (4ч) 

1. ЗнакомствосплатформойArduino,изучениеи

ххарактеристик. 
2 1 - 

2. Знакомствососредойпрограммирования 
ArduinoIDE. 

2 0,5 0,5 

Кейс«Управляемаяметеостанция»(30ч) 

3 Изучение принципов построения 

современныхметеостанций.Формированиепр

ограммыработ. 

4 1 3 

4 Составлениепринципиальной 
схемы. 

4 1 3 

5 Сборкаэлектрической схемыс 
использованиеммакетнойплаты. 

3 - 3 

6 Созданиеуправляющейпрограммы. 

Исследованиеработы

датчиков. 

4 1 3 

7 Создание управляющей

 программы.Отработкавывода
информациинаLCD- 
дисплей. 

4 1 3 

8 Создание управляющей

 программы.Знакомствосприн

ципами 

«интернетавещей».Передачаинформациипосе

тиEthernetнавебсервер. 

4 2 2 

Отладканаписаннойпрограммыи 
доработка. 

3 - 3 

Подготовкакпубличномувыступлению 
длязащитырезультатов 

2 - 2 

Демонстрациярезультатовработы. 2 - 2 

 ВСЕГО 34 9 25 



7класс 

1. Наименованиераздела,тем Всего Теория Практика 

Кейс«Робот-гонщик». 17 6 11 

1.1. Изучение принципов 

построениягоночныхмашинсиспользованиемэл

ектрическихмашин. 
Формированиепрограммыработ. 

2 1 1 

1.2.Составлениепринципиальнойсхемы. 2 1 1 

1.3.Сборкакаркасаробота.Закреплениеосновныхде

талей. 

1 - 1 

1.4.Сборкаэлектрическойсхемы. 1 - 1 

1.5.Созданиеуправляющейпрограммы. 
Исследованиеработыдатчиков. 

2 1 1 

1.6. Создание управляющей 

программы.Настройка драйвера 

управлениядвигателями.Работа сэнкодером. 

2 1 1 

1.7.Созданиеуправляющейпрограммыдвижения 

по черной линии сиспользованием 

одногодатчика цветаилидвух. 

2 1 1 

1.8. Синтез алгоритма 

прохожденияпрепятствий. 
2 1 1 

1.9.Отладканаписаннойпрограммыи доработка. 1 - 1 

1.10.Подготовкакпубличному 
выступлениюдлязащитырезультатов. 

1 - 1 

1.11.Демонстрациярезультатов работы. 1 - 1 

2. Кейс«Робот-манипулятор». 17 5 11 

2.1.Изучениепринциповпостроениясовремен

ныхманипуляторов. Формирование 
программыработ.  

3 1 1 

2.2.Составлениепринципиальной схемы. 2 1 1 

2.3.Сборкакаркаса робота. 

Закреплениеосновныхдеталей. 
1 - 1 

2.4.Сборкаэлектрическойсхемы. 1 - 1 

2.5.Созданиеуправляющей программы.Изучение 
работы сервоприводов. 

2 1 1 

 2.6. Создание управляющей программы. 

ОсвоениеПОTrackingCamAppдляработыс 

камеройтехническогозрения.Наладкакамеры 
техническогозрения. 

1 - 1 

 2.7.Созданиеуправляющейпрограммы. Создание 

программногокодадля 

Сопряжениякамерытехнического зренияи 

манипулятора. 

2 1 1 

 2.8.Созданиеуправляющейпрограммы 
движенияманипулятора. 

2 1 1 

 2.9.Отладканаписаннойпрограммыи доработка. 1 - 1 

 2.10. Подготовкакпубличномувыступлению 
длязащитырезультатов. 

1 - 1 

 2.11.Демонстрациярезультатов работы. 1 - 1 
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Формыдиагностикиобразовательныхрезультатов 

а)входнойконтроль(педагогическоенаблюдение,опрос);Врезультатеопределяютсязн
анияпо техникебезопасности,интересыребенка,его ожидания. 

б) промежуточная аттестация (опрос на основе полученных знаний 

натекущиймомент времени, анализ сконструированных технических моделей). 

Проводится проверказнаний,умений и навыков с участием во внутригрупповых 

конкурсах, демонстрациейроботомуспешноговыполнениявсехзаданий. 

в)итоговаяаттестация(опроснаосновеполученныхзнаний,участиевсоревнованиях) 

Формыдемонстрациирезультатовобучения: 

- выставки, 
- внутригрупповойконкурс(соревнования). 

Материально-техническоеобеспечение: 

-ПерсональныйкомпьютерсоперационнойсистемойWindows7илиWindows 

10;  

- Доступвинтернет; 

- Мультимедиа-проектор; 

- Образовательныйробототехническийкомплект"Клик". 
 

Списокиспользуемойлитературы 

1. Денис Копосов. Первый шаг в робототехнику. Практикум для5-6 классов. – 

М.Бином. Лаборатория знаний. 2012. 292 с. БосоваЛ.Л., Босова А.Ю., Коломенская 

Ю.Г.Занимательныезадачипоинформатике. 

–М.:БИНОМ.Лабораториязнаний.2007. 

2. УллиСоммер.ПрограммированиемикроконтроллерныхплатArduino/Freeduino. 

– СПб.БХВ-Петербург. 2017.256с. 

3. РевичЮрий.Занимательнаяэлектроника–СПб.БХВ-Петербург.2015.156 с 

4. ВикторПетин.ПроектысиспользованиемконтроллераArduino,2-еиздание. 

– СПб. БХВ-Петербург.2015.464с. 
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